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{_:ﬂ SaveData.ini 2023/7/13 23:05 EESE
SerialPort.cpp 2023/5/19 22:33 CPP 3rfs
n SerialPort.h 2023/5/19 22:33 H >0
SerialPort_Control.cpp 2023/5/19 22:33 CPP 37is
B} serialPort_Contralh 2023/5/19 22:33 H i
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FIGTT (0x02): Bl WITHR bR .
K (LenH, Lenl): HE A EKEE CROFERIAFT LR o
LenH: & 7
LenL: KJEEARFY
T4 (Cmd): FoRBUE ALY M .
BAGNA (Data): SEPREAERAOEE, KB HIKCEFBRIE .
BCC (Block Check Character): 365717, F-FASRMM, J@Idxfrf fliH2 17247 XOR BH G
WU 4351
SORTF (0x03): B AL RMIRE .
3. FEEEK
1) Control_data(byte p_pos)
2)  IhE: MRHEHNGLE p_pos FEiXE R E ¥ B HIML
3) byte pcSenddata(byte p_command, byte *p_data, int p_len)
Thie: KEHIEA.
4. w4
HUBPEH A A RIEA S Oxf2 A% I B e F AL
B4 Rikdrd oxf3 RIEHIA G L& Bl LA . % DL OGRS L
LED Jilan & Kikdn4 oxf4 K% LED.
5. EEFEY
1) BURKEENAHERE, B E 200 FATIMRE]
2) BCC M2 fRIE AT FEVERI SCHE, AU R IEH T 5.
3)  TEACEBUIERT, MRORE DT IEHITIE, DAORUESORE IR A .
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6.3. BIASHE ML SaveData.ini” X AffH,

/ABE20-255
strong0=250
strong1=250
strong2=250
strong3=250
strong4=250
strong5=250
strongb=250
strong/7=250
strong8=250
strong9=250
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strong11=80 //led (B3h)

strong10=250 //ETE%H (B3
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f0-82 //EE
fi=82 //E
f2-82 //Gk
gl S UG, HUERRG <2 b <A
f4=95 //REIBIRFF
f5=82 //%5 b BRI R REAL, SR 255
f6=82 //&ET
f7=82 /I
8=82 //GF
f9=82 //BEF
f10-82 // LR
f11=0 //led

/1 THERIE) (SR
t0=1000 //k L
t1=1000 /f/L

t2=1000 //5L
S0 s AR LIRS I, HRARAOREY <% 7
t4=100 //% (B3
t5=1000 //% b7 SRR RO RO, A g2
t6=1000 /KT "
t7=1000 //F ®
t8=1000 /BT

19=1000 //EGREF (53)
t10=1000 //ETES (H)
111=1500 //led (B3)
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	柔性振动盘CK-MT200
	一、产品特性
	1.通用性
	2.振动响应速度快、零件定位高效
	3.定位准确
	4.灵活高效控制
	5.高可靠性、经久耐用
	6.易集成，易配置

	二、规格参数
	三、开发示例
	1.通讯协议
	2.字段说明
	3.主要函数
	1)Control_data(byte p_pos)
	2)功能: 根据输入位置 p_pos 控制对应位置音圈电机。
	3)byte pcSenddata(byte p_command, byte *p_data, int 

	4.命令
	5.注意事项
	1)数据长度应合理设置，避免超出 200 字节的限制。
	2)BCC 校验是确保通讯可靠性的关键，须确保正确计算。
	3)在发送数据前，确保串口已正确打开，以保证数据的顺利发送。

	6.DEMO示例
	6.1.通信连接：选择对应的串口，波特率为115200。
	6.2.振动方向：左上即为将物料向左上角振动，其余同理，<>是两边向中间靠拢，||是向上下方向靠拢，自动测试
	6.3.默认参数存储在”SaveData.ini”文件中。
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